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B ydebHO-MeTOmrdeckoM mocobum paccMmat-
PVBAOTCSL OCHOBBI HEYETKOI'O MOJIEIVPOBAHMS —
HOBOTO HalIpaBJIeHMs IIPVIMEHEHMSI HayKOeMKIX
TeXHOJIOTMI [IJI pelleHs IIPaKTUIeCcKIX 3aad.

OrMmedaroTcst 0cOOEHHOCTM HEUeTKOIo Mojle-
ymposaaus B cpenax MATLAB wm Simulink. W3-
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JIO)KeHVIe COITPOBOXKIAeTCs TIOPOOHOVI MHCTPYKITVEV! PaboThI B M3ydaeMbIX
cpeftax Ha KOHKPETHBIX IIPVIMepax, UTo faeT BO3MOKHOCTD CTY/IeHTaM CaMO-
CTOSITEJIFHO OCBaMBaTh CIIOCOOBI pellleHNs 3a7ad C VUCIOJIb30BaHVEeM HedeT-
KVIX CUICTEM.

Haiavie KOHTPOJIBHBIX BOIIPOCOB, Ha KOTOPBIE TOJDKHBI OTBETUTH CTY-
TeHTHl TPV TIepexorie K CIIefIyIolieMy M3ydaeMOMy pasfienly, II03BOJISeT
HPOBEPUTH 3HAHWS yYaIIXCS II0 KOHKPETHO TeMe.

K nocromHcTBaM paspaboTaHHOro y4ebHOro 1mocobrisi HeoOXOOMMO OTHe-
CTU TIOApPOOHOEe OIVICaHVe OCHOBHBIX CPeCTB TIpadpyueckoro mHrepderica
TIOJTB30BaTeJIsl, UTO JJaeT BO3MOXKHOCTE CTyZIeHTaM CaMOCTOSITEITbHO pa3padaThl-
BaTh HeYeTKVIe CYICTEeMBI /I pellieHyisi KOHKPEeTHBIX ITPaKTIYIecKX 3aJad.

Kpome Toro, cosmanme v peaymsariyis KaXIbIM CTYI€HTOM HEYETKOW MO-
TIe7V yIIpaBJIeHus (11abopaTopHasi paborta Ne6) IT03BOJISET 3aKpeINTh 3HAHIS,
TTOJTyYeHHBIe ITPY BBITIOJTHEHVIV ITPEeIBITY VX JIaO0paTOPHEIX paboT.

V3maamve siBIsieTcs ITepBBIMY JIByMSI 9acTsIMM J1abopaTOpHBIX paboT 1o
VICKYyCCTBEHHOMY MHTEJUIEKTY .

PexomeHjyeTcs IS IIperioflaBaHNs B By3aX II0 HallpaBJleHNUIOo OaKaJias-
puaTa «MaTemaTiueckoe obecriedeHme v afMVHVCTPUpOBaHe MHMOpMa-
IIVIOHHBIX CMCTeM» VI IPYTUM, a TakXkKe I caMOOOpa3oBaHVS 1 B KadecTBe
CIIPaBOYHMIKA.

H. M. Kawenxo



