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ЦИЛИНДРИЧЕСКИЕ РАСПРЕДЕЛЕНИЯ НА ГИПЕРПОЛОСЕ SHm 

 

Введены в рассмотрение цилиндрические распределения  на базисной 

поверхности гиперполосы SHm [1]. Приведены аналитические признаки ци-

линдрических распределений  и *. Доказано, что нормаль Фосса [2] со-

пряженной системы S(, *) цилиндрического типа совпадает с ее -вир-

туальной аффинной нормалью [2]. 
 

В работе используется следующая схема индексов: 

rtqp ,1,,  ; mrcba ,1,,  ; mi ,1 ; 11  n,m ; nLKJ ,1,,  . 

1. Рассмотрим n-мерное аффинное пространство Аn со структурными урав-

нениями 
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Известно [1], что гиперполоса SHm, базисная поверхность которой несет 

двухкомпонентную сопряженную систему S(, *), определяется уравнениями 

(без соответствующих замыканий): 
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Определение. Распределение  на гиперполосе SHm назовем цилиндриче-

ским, если при смещении вдоль любой его интегральной кривой плоскость со-

пряженного ему распределения * смещается параллельно себе. 

В силу формул (1), (2) имеем 
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Из формулы (4) следует, что -распределение является цилиндрическим рас-

пределением тогда и только тогда, когда тензор  q

apS  обращается в нуль: 

 .0q
apS   (5) 
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Аналогично в силу формулы (3) *-распределение является цилиндрическим 

тогда и только тогда, когда 

 .0b
paR   (6) 

Как показано в работе [3], распределение * (dim*>1) является коническим 

тогда и только тогда, когда 
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Таким образом, всякое цилиндрическое распределение * можно рассматри-

вать как коническое, для которого, как это следует из (7), тензор  pR  [2] обра-

щается в нуль: 
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Аналогично получаем, что всякое цилиндрическое распределение  можно 

рассматривать как коническое, для которого тензор  aS [2] обращается в нуль: 
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Следовательно, все свойства конических распределений [3] распространяют-

ся и на цилиндрические. В силу этого имеет место 

Теорема 1. Всякое цилиндрическое распределение голономно. Вдоль любой 

его интегральной поверхности плоскости сопряженного распределения описы-

вают цилиндры. 

2. Цилиндрические распределения существуют на любой гиперполосе 

nm ASH  . Для доказательства этого утверждения достаточно предъявить при-

мер. Рассечем базисную поверхность mm SHV   семейством параллельных 

(s+1)-мерных плоскостей  .1 rmss    Каждая из них пересекает поверх-

ностьVm по некоторой s-поверхности Vs. Касательные s-плоскости Тs таких по-

верхностей образуют голономное *-распределение. Так как при смещении 

вдоль любой интегральной кривой сопряженного ему распределения  плос-

кость распределения * не выходит из касательной плоскости Tm базисной по-

верхности mm SHV   и при этом параллельна  AS 1 , то плоскость * смещает-

ся параллельно себе. Таким образом,  – цилиндрическое распределение, кото-

рое в силу теоремы 1 голономно. 

Определение. Сопряженную систему S(,*) на mm SHV   назовем систе-

мой цилиндрического типа, если каждое из распределений  и * является ци-

линдрическим. 

Так как всякое цилиндрическое распределение голономно, то сопряженная 

система цилиндрического типа – это двухкомпонентная голономная сопряжен-

ная система. 
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Теорема 2. Нормаль Фосса Фn-m сопряженной системы S(, *) цилиндри-

ческого типа совпадает с -виртуальной аффинной нормалью An-m гиперполо-

сы SHm. 

Пусть сопряженная система S(,*) на базисной поверхности Vm гиперполо-

сы – цилиндрического типа, т.е. выполняются условия (5); (6). -виртуальная 

аффинная нормаль Аn-m =  nAeA


,,   гиперполосы SHm [2] натянута на характери-

стику  eA


,  и прямую  nAA


, , где 
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В силу конечных соотношений [1] 
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и с учетом (5); (6) получим 
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Согласно (10) имеем [2]: 
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Из соотношений (11), (8), (9) следует, что    .AA m-nn AAmnn
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I. Volkova 
 

CYLINDRICAL DISTRIBUTIONS ON THE HYPERSTRIP SHm 
 

Cylindrical distribution  are introduced on the basic surface of the hyperstrip 

SHm. Analytical signs of cylindrical distribution  and * are given. It is proved, that 

Foss` normal for the conjugate system S(, *) of cylindrical type coincidences with 

its -virtual affine normal. 


