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Reduction of centeredprojective connection to the group connection  
on a point-plane surface 

 

In many-dimensional projective space the projective group as cen-
teredprojective frame bundle, in which centeredprojective connection is 
given, is introduced. A point-plane surface and associated with it princi-
ple bundle, in which group connection is given, in the projective space is 
considered. It is shown, that the object of the centeredprojective connec-
tion to the object of group connection is reduced. 
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Метрические пространства линейных и гиперплоскостных элементов  
 p + 1 -й лакунарности основного случая 

 

Рассматриваются максимально подвижные метриче-
ские пространства линейныx и гиперплоскостных эле-
ментов различных лакунарностей основного случая. Эти 
пространства допускают группу движений rG  порядка 
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В работе находятся все максимально подвижные метриче-

ские пространства линейных и гиперплоскостных элементов 
определенной метрики различных лакунарностей основного 
случая. Метрика в них задается невырожденным симметриче-

ским тензором  y,xgij

0

 типа (0,2) (тензором  u,xg ij  типа (2,0)) 

нулевого измерения однородности относительно y  и u . Мак-

симально подвижные метрические пространства  1p  -й ла-

кунарности в основном случае допускают группы движений rG  

порядка 

     
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1 
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


pnpnpp
r . 

Исследования ведутся в локальном аспекте. Используются 
обозначения и понятия, введенные в работе [1]. 

1. Задача сводится к интегрированию систем дифферен-
циальных уравнений инвариантности для группы движе-
ний rG , являющейся прямым произведением двух групп 

( 1G , 2G ) движений римановых пространств постоянной 
кривизны измерений p  и pn  . Интегрируя эти системы, 
находим: 
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 
2a

1 x , 
2

1
ay , 

2

x2
 , 

2

2
 y , 

 ,n,...,p,;p,...,b,a 11     54321 ,,,,l  , l  — произволь-

ные дифференцируемые функции от  —  такие, что 

   0
0

y,xgdet ij . 

Полученные здесь составляющие метрического тензора 

 y,xgij

0

 (1) могут быть записаны также в следующей инвари-

антной тензорной форме: 

 
       
      1

2

0
1

1 4 5

1
2 3

,

,

ij i j i j i j

i j i j j i

g x y A B B B B

A A A AB A B A B


     


     

    

  

  

 

     

   
  (2) 

где  

 
2
1

1

D
A


 , 

2
2

2

D
B


 , 

2
21

2
12

D

D

A

B


  ,      2

1~  , 

      4

1
~ ,      n,...,2,1j,i,5,3,2,4,1   . 

2. В случае пространств y,n

H

g  (  y,xgij  — необязательно 

нулевой степени однородности относительно ky ) для рас-

сматриваемых выше групп движений rG  компоненты метри-

ческого тензора  y,xg ij

H

 имеют в инвариантной тензорной 

форме вид 
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или в рассматриваемой системе координат 
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где 

    B,AB,A~
  2 ,  41, , 

    B,AB,A~
  4 ,  532 ,, . 

Структуры метрических тензоров  y,xgij  (2), (4) следуют 

соответственно из структур (1), (3). 
Все выше приведенные метрические пространства линей-

ных элементов допускают группы движений rG  порядка 
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и, следовательно, являются максимально подвижными про-
странствами  1p -й лакунарности основного случая. 

Нетрудно убедиться, что метрическое пространство гипер-

плоскостных элементов u,n

H

g  с метрическим тензором 
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также допускает группу движений rG  порядка 
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В случае пространств u,n

H

g  для рассматриваемых групп rG  

 u,xg ij
H

 будут вида (5), но 51 ff   зависят уже от двух аргу-
ментов: 
 2

131 DQ  , 2
242 DQ  . 

3. Рассмотрим далее максимально подвижные метрические 
пространства векторных плотностей  1p  -й лакунарности 

основного случая. В этом пункте мы считаем, что  iuu  — 
векторная плотность веса w . Интегрируя уравнения инвари-
антности метрического тензора, получим, что в нашем случае 
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где  v,uKe ;  tM e  — произвольные дифференцируемые 
функции от указанных аргументов, причем 
 5,4,3,2,1e , 
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Metric spaces of linear and hyperplane 

elements of  1p  -th lacunarity of basic case 

 
We considered maximally moving metric spaces of various lacunari-

ties of basic case. These spaces admit a group of motions rG  of order 
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